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CV-540 | CV-650

SPECIFICHE A ,  Cv-540 | CV-650
Range di Lavoro

Cosahssi | XYZ | mm | 500400500 | 650400480 _
_NasoMandrinodaTavola ! mm ! 35535 :_ _ 80560
_CorsaMandrinosuColonna_ 1 mm_1 450 1 480
Velocita e e S e o
RapidiXVZ immmng o
LavooXyz jmmmnl 000
L O —
MisuraTavola | WxL | mm | _ 380x620_ | _420x800 __
CaricoPesosuTavola | kg_, _ 400 | 600
Mandrino | | |

Velogita Massima____ _ iemo i o0
Attagoo Mandrino 1omm_| _ BTRA2_ | _BTAOMS)
Precisione o
_Accuratezza della Precisione | mm_ 1 0005300
Ripetbilta HE R 0003300 _
Atripati e
Pess ik 30 _ i _ 40 ___
Ingombri i LWH ' mm ! 2100x1950x2200 | 2340x2270x2250

(V-850 | CV-856C

SPECIFICHE , | CV-850 , CV-850C
Rangedilavoro
CosaAssi  X¥Z | nm | 800500550
MNasoMandrinodaTavola | mm | 105655 | 150700
CorsaMandrinosuColonna |+ mm | 550 | 560
Velocita R
Rapidixyz mmimint 18000
LavoroXpyz L mmmin, 600
Tavola di Lavoo
MiswaTavola | WxL | mm |  460x950 | 500x1000
CaricoPesosuTavola | kg | 6o
Mandrino - ) . i

Velocita Massima_ ] _tPm_ 'r_ ______ oo
AttaccoMandrino Lommo Br4OMS0
Precisione
_Agcu_rat_ez;a _della_Prgci:aio_na_ lomm o igo_csiraqa ______
Ripetbilta pommo 10003300
Altri Dati

Pess Tk | s00 | ss00

Ingombri , LWH ' mm ! 2700x2350x2630




(V-850

SPECIFICHE ! ! CVC—950

Range di Lavoro

Corsahssi | XMZ | mm | 920500560
NasoMandrino daTavola__ | mm | &0
CorsaMandrinosuColonna_ + ™M _« 55
Velocita s
Rapidi X/Y/Z | mm/min 18000

lavooXyz ______jmmminp 600
Tavola di Lavoro
MiswaTavola_ WxL | mm | Aosxia0 -
CaricoPesosuTavola _ __ , k¢ | 60
Mandrino

Velocita Massima Toem o g0
AftaccoMandrino | mm [ BrAOMS)
Precisione

AAcﬂt:Ll_ra{ezEa_cleﬁa_Pf;cEi&e_ | ‘m_m_f _____ Q:.Euésﬁu ______
Ripethilta [ oem [ 0003800
Altri Dati

Peso Lk 0
Ingombri O OJUWH ' mm | 2000270062600

CV-1060 | C

V-1060C

SPECIFICHE . | CvV-1060 | CV-1060C
Range di Lavoro

CorsaAssi :_xfwi ” mm IT © 1000/600/600
NesoWndinodaTaoa | mm | 160780 | 100700
Corsa Mandrino su Colonna | mm 600

Velocta
Rapidi Xz Tmmiming 18000
Lo Xz mwmn 600
Tavola di Lavoro

MisuraTavola | WxL | mm | 600x1300 | 550x1160
CwoPesosuTaca | kg | 80 | w0
Mandrino B — o
Velocita Massima . om | g0
AtaccoMandino | mm | BTOMS)
o e s s
gcgu[ate_zzz_a gell_afre_cis:iage |omm _tO‘OO&'SUO

Ripetibiita mm | 0003300
Awipai
Peso | kg | 80 | &0
Ingombri LWH ' mm ' 3300x2900x3000 ' 3340x3000x2800




CV-1270 | CV-1370

SPECIFICHE | : CV-1270 : CV-1370
Range di Lavoro

Corsahssi | XVZ I mm | 1200/700/600 | 1300/700/650
MNaso Mandrino daTavola__ | mm_ | _ 150780 I _ 150800
Corsa Mandrino su Colonna | mm 785

s oo St et s
Rapidixyz___ _  _ _ jmmimin | _ 600 - 77
Lavoro X/Y/Z ! mm/min ! 6000

_T_ i _‘ ________ e e NG 2o e e Gl
‘MiswraTavola ~ , WxL | mm | 700x1360 , 710x1400
CaricoPesosuTavola_ _ | ko[ _Tolo_ | " 130
Mandrino | omm 5x18/152.5

Velooita Massima_ _ 1 ®m [ 800
Attacco Mandrino pmm oy _EmO
Precisione

_A&:u_rai_eﬁaaeia_l’r;cﬁi&e_ I _rn_m_ T _____ +0005/300
Ripetilta ] mm [ s0003000
Altri Dati

Peso T kg | o000 1300
Ingombri | L | LWH T mm 1 3800x3200x3100 ' 4000x3500x3100

LV-1580 |EV159@

SPECIFICHE : | CV-1580 |  CV-1590
Range di Lavoro

CorsaMssi | XYIZ | mm | 1500/8007700 | 1600/900/680
‘NasoMandrinodaTavola | mm | 170870 ' 160840
‘CorsaMandrinosuColonna | mm | 800 | 90
“Veloeita
Rapidixyz Tmmming 12000
ooz lmeal em
Tavoladitavoro ===
MiswaTavola | WxL | mm_, 800x1700 _, 900x1800 _
Carico Peso su Tavola L kg | 1500 : 1600
Mandrino . ————— .
VelocitaMassima mm 80
Attacco Mandrino , mm | BTSOMS5 | BTSOM%0
Precisione
'At;cu}afezza della i’réci?siohe ‘. _m_m_ ; o "1—0.005}365 .
Ripetbiita Lmmo 0009300
Altri Dati

Peso 1K 15000 . 16500

Ingombri JLWH | mm | 4300x3750x3100 ' 4600x3500%3100




LV-1890

SPECIFICHE , : CV-1890

Range di Lavoro

Cosadssi XYZ | mm [~ 1800900680
NasoMandrinodaTavola | mm | 16080
Corsa MandrinosuColonna | mm 950
________________________________
RapidiXyYz Tmomminy 12000
LavooXvz __ [mmminl 600
Tavola di Lavoro

MiswaTaola _  WxL | mm [ o0ba00
CaricoPesosuTavola | kg | o
Mandrino
VelogitaMassima____ 1 pm i 800
Aftacco Mandino_ Lmm o BrROM
Precisione

‘Accuratezza della Precisione | mm | £0005300
Ripetbilta [ mm [ 00080
Altri Dati

Peso S T 18000
_____________________ 5100x3800x3100

-----

Controllo glochi madreviti.

o

Controlli di Qualita

Controllo geometria tramite laser.




f VTC-540L

SPECFICHE ______ S vie-se0L

Range di Lavoro

[ AN -

Naso Mandrino da Tavola |omm o 80-460

o o Caona | o T w0

Velocita

Repidixz Tommin] u000
3 LavoroXYZ  'mmmin! 6000
0 Tawoladilavoo
< MiswaTavola __  WxL i mm | 400x63
i CaricoPesosuTavola | ko | __ 00 ___
U Mandrino
S VelogitaMassina_____ | pm_ | 800

Attacco Mandrino _'L _mm J'_ _____ ETEDIJZE ______

Precisione

“Accuratezza della Precisione | mm | 00056300

Ripetibilita I mm | +0.003/300

AriDati Tttt

Peso TRIETT T 300

Ingombri PLWH T mm T T 2300x1900x2200

Osservazioni  _ _ _ _ _____________________

Struttura Guide : XIYIZ T T 3 axis Liner

CV-650L | CV-6645L

SPECFCHE L ovesoL | ovestst
n Range di Lavoro
A ' s 2 oo | oo
' = Naso Mandrino da Tavola _; mm - : 110610 : 80-580
| Corsa Mandrino su Colonna | mm | 560 | 508
3 Velocita
i | - ‘RapidiXyZ | mmmn, 4000
i n twooxvz ammelewo
il v LLLLL ,. Tavoladilavoro o
NI > RENEE Misura Tavola CWxL o omm 450 x 800
d & b R R
Mandrino
VelocitaMassima | m | 800
Attacco Mandrino L mm ! BT40/150
e _ o abigofi _
Accuratezza della Precisione _: mm :_ _____ $0005300
\ X ~obo Ripetibifta ~~ mom 0003300
Peso | kg 5500
Ingombri LWH | mm | 2340x2270x2250
Osservaziosi

-Sfr.ur-lur-a éu.i(.ie- - _ -X!Y!Z i . Lin-eaf.LiJ;er-rBox : “3_axj-s I:iner N



CV-856L | CV-8655L

SPECIFICHE

____________ A T
Rangedilavoro
Corsafssi ___  Xviz | _mm |

Naso Mandrino da Tavola I omm |

RapidiXN/Z ___j mm/ming
lavooX¥z | mmimin;
Tavoladilavoro
MiswaTavola___y WxL | _mm |
_CaricoPesosuTavola___ |, kg |
_Mandrino o
Velocita Massima L
_AttaccoMandrino L_mm |
_Precisione .
_Accuratezza della Precisione. | _mm_|
_Ripetibilita LU
AWipati =
Peso 1kl
ngombri | LWH | mm T
Osservazioni -
Struttura Guide | XIYIZ |

SPECHCHE ok
Range di Lavoro
Cosafssi | XMZ | mm |
Naso Mandrino da Tavola pommo
“ComaianinosuCooma | |
Velocita
RepidiXz | mmimin,
avooXz ki)
_Tavoladilavoro .
MiswaTavola | WxL | mm
CaricoPesosuTavola | kg
Mandrino
VelocitaMassima | _Pm |
Attacco Mandrino ! mm 'L
Precisione =~~~
 Accuratezza della Precisione —: mm ]I—
Ripetibiita | mm |
AMripai 00000 -
Peso 1ok
Clngombri | LWH | mm
______ g whamaibe X

VC—-9050L

______ = =

Cv-850L

VC-S050L
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VHMC-660L

VC-1260L

VC-950L

3 o ', ~obot

VOMC-760L




8000rpm 6000rpm p

L

! By

Mandrino BT4@ e BT50 Giunti elastici di trasmissione Impianto Aria
a gioco zero

Cambio Utensile ad Ombrello Cambio Utensile Cambio Utensile a Catena
con Pinza di Prelevamento

[ DR o s
e S dt . g

Evacuatore Trucioll Opzioni 4° e 5° Assi

Refrigeratore
Raffreddamento
Mandrino

Condizionatore
Quadro Elettrico




Jynamic

controllo E k

per fresatrici, centri di lavoro
torni e rettifiche

Hardware Pc Industriale

CPU Intel

HD staticl resistent! alle vibrazioni

Memoria 508 Gb

Supporto USB per carico/scarico programmi
Diagnosi a distanza

Supporto PROFIBUS - ETHERCAT
Integrazione Pc nella rete aziendale

Monitor 17* TFT

Tastiera Pc

Mouse Psé/l/SB

Pulsanti e Selettori Commerciall

=

Piattaforma Windows

Tool di ottimizzazione con oscilloscapio Rappresentazione grafica degli ingressi Supporto Multiasse su Bus di campao

per Dinamica Assi finecorsa ed uscita valvole PROFIBUS-ETHERCAT
per una veloce ricerca Guasti

VELOCE | PRECISO | SEMPLICE

Il nostro sistema di controllo brevettato per macchine utensili orientato al futuro. 8
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CNC ROBOT s.as.
Sede Legale : via T. Col. Fiore, 6@ » 70837 Ruvo di Puglia (BA)
Tel, 3474301928 - 3479658383 - Fax B8BYIEA22I]
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